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รายการแข่งขันราชมงคลวิชาการวิศวกรรมระดับชาติ  ครั้งที่ 16 
หัวข้อกิจกรรม 

24. การแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น 
 
จ านวนผู้เข้าร่วมกิจกรรม 

จ ำนวน 2-3 คนต่อ 1 ทีม  
1 ทีม ต่อ 1 มหำวิทยำลัย 

จ านวนผู้ควบคุมทีม 
จ ำนวน 1 คน ต่อ 1 ทีม 

 
คุณสมบัติผู้เข้าร่วมกิจกรรม 

นักศึกษำระดับปริญญำตรีในหลักสูตรวิศวกรรมเมคคำทรอนิกส์/วิศวกรรมไฟฟ้ำ/วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์/
วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ หรือที่เก่ียวข้องใน คณะวิศวกรรมศำสตร์ มหำวิทยำลัยเทคโนโลยีรำชมงคล  

โดยส่งได้ไม่เกิน 1 ทีม ต่อ 1 มหำวิทยำลัย พร้อมหลักฐำนกำรเป็นนักศึกษำ 
 
ก าหนดการการจัดกิจกรรม จ านวน 4 วัน 
วันที่ 6 สิงหาคม 2568 

เวลา รายละเอียดกิจกรรม 
09.00-10.00 น. ลงทะเบียน วิทยำกร/ผู้ควบคุมทีม/ผู้เข้ำร่วมกำรแข่งขัน 
10.00-12.00 น. บรรยำย เรื่อง กำรแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น 
12.00-13.00 น. พักรับประทำนอำหำร 
13.00-16.30 น. (ต่อ) บรรยำย เรื่อง กำรแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น 
วันที่ 7 สิงหาคม 2568 

เวลา รายละเอียดกิจกรรม 
08.30-09.00 น. ลงทะเบียน  
09.00-12.00 น. อธิบำยรูปแบบกำรแข่งขัน / ซ้อมกำรแข่งขันกับสนำมแข่งจริง 
12.00-13.00 น. พักรับประทำนอำหำร 
13.00-15.30 น. ซ้อมกำรแข่งขันกับสนำมแข่งจริง 
15.30-16.30 น. แข่งขันรอบ Qualify 
วันที่ 8 สิงหาคม 2568 

เวลา รายละเอียดกิจกรรม 
08.30-09.00 น. ลงทะเบียน 
09.00-12.00 น. ให้ผู้เข้ำแข่งขันซ้อม และแข่งขันรอบ Final 
12.00-13.00 น. พักรับประทำนอำหำร 
13.00-15.00 น. คณะกรรมกำรพิจำรณำผลและตัดสิน / เดินทำงไปยังรัฐสภำ 
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15.00-15.30 น. 
พิธีเชิญถ้วยพระรำชทำนพระบำทสมเด็จพระปรเมนทรรำมำธิบดีศรีสินทรมหำวชิรำลงกรณ
พระวชิรเกล้ำเจ้ำอยู่หัว 

15.30-16.00 น. พิธีเปิด โดยประธำนรัฐสภำ ณ ห้องประชุม รัฐสภำ 
16.00-17.00 น. บรรยำยพิเศษ หัวข้อ “กฎหมำยและจรรยำบรรณสำหรับวิศวกร” วิทยำกรจำกสภำวิศวกร 
17.00-18.00 น. รับประทำนอำหำรเย็น 

18.00-19.30 น. 
พิธีมอบถ้วยพระรำชทำน พระบำทสมเด็จพระปรเมนทรรำมำธิบดีศรีสินทรมหำวชิรำลง
กรณพระวชิรเกล้ำเจ้ำอยู่หัว และมอบรำงวัลกำรแข่งขัน 

19.30-20.00 น. พิธีรับธงเจ้ำภำพ ครั้งที่ 17 
วันที่ 9 สิงหาคม 2568 

เวลา รายละเอียดกิจกรรม 
09.00 - 10.00 น. ผู้เข้ำร่วมกำรแข่งขันคืนหุ่นยนต์ และตรวจสอบควำมเรียบร้อย 
12.00 น. เดินทำงกลับโดยสวัสดิภำพ 

  
*หมายเหตุ :  ก าหนดการอาจมีการเปลี่ยนแปลงได้ตามความเหมาะสมรายละเอียดเพิ่มเติมระบุไว้ในเอกสารกติกา 
 
สถานที่การจัดกิจกรรม     

ห้อง 2074 ชั้น 7 อำคำร 20 วิศวกรรมอุตสำหกรรม คณะวิศวกรรมศำสตร์ มทร.พระนคร 
 
อุปกรณ์ที่ผู้เข้าร่วมแข่งขันต้องเตรียมมาเอง 

1. คอมพิวเตอร์โน้ตบุ๊ค  
2. อุปกรณ์อ่ืนๆ ที่ทีมต้องใช้ภำยใต้กติกำก ำหนด 

อุปกรณ์ในการแข่งขันที่เจ้าภาพเตรียมให้ 
1. ชุดหุ่นยนต์ที่ใช้ในกำรแข่งขัน จ ำนวน 9 ชุด 

 
ลักษณะการแข่งขัน 

ทีมต้องเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ หุ่นยนต์ เพ่ือท ำกำรเคลื่อนย้ำยสินค้ำจ ำลองไปยังจุดวำงที่ถูกต้อง โดย
หุ่นยนต์ต้องท ำกำรเคลื่อนที่แบบอัตโนมัติ และต้องท ำคะแนนให้ได้มำกที่สุดเมื่อท ำภำรกิจเสร็จแล้วต้องกลับมำยังจุด
จอดโดยสมบูรณ ์

 
1. ข้อก าหนดด้านวัสดุอุปกรณ์  

1.1 อนุญำตให้ใช้ชุดหุ่นยนต์ที่ทำงผู้จัดอนุญำตให้ใช้ในกำรแข่งขันเท่ำนั้น แสดงดังในภำพ 
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 โดยทีมผู้เข้ำแข่งขันท่ีประสงค์จะยืมหุ่นยนต์ จะต้องมำเข้ำร่วมอบรม และจะได้รับชุดหุ่นยนต์ที่ใช้
แข่งขันในวันอบรม  
จ ากัดชุดหุ่นยนต์ที่สามารถยืมใช้ในการแข่งขันจ านวน 9 ชุด 

 คอนโทรลเลอร์ที่ใช้ในกำรแข่งขันคือ Raspberry Pi  
หมายเหตุ มีการอบรมให้ก่อนวันแข่งขัน และจะใช้คอนโทรลเลอร์ Raspberry Pi 4 ในการอบรม 

1.2 ขณะท ำกำรแข่งขัน หุ่นยนต์ต้องเคลื่อนที่ปฏิบัติงำนด้วยตัวเอง(อัตโนมัติ) ห้ำมควบคุมด้วยวิธีบังคับมือหำก
ตรวจพบจะท ำกำรตัดสิทธิกำรแข่งขัน 

 
เกณฑ์กติกาการแข่งขัน (เอกสำรกติกำกำรแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น) 
เกณฑ์การให้คะแนน  (เอกสำรกติกำกำรแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น) 
คณะกรรมการตัดสินภายนอก 

1. ผศ.ดร.เทิดศักดิ์ อินทโชติ 
2. นำยณัฐพล ผดุงทรัพย์ 
3. นำยนิติธร จำนนอก 
จ ำนวนกรรมกำรตัดสินอำจมีกำรเปลี่ยนแปลงภำยหลัง 

อาจารย์ผู้รับผิดชอบหัวข้อการแข่งขัน 
 สำขำวิชำวิศกรรมเมคคำทรอนิกส์ 

1. อำจำรย์ธนวัฒน์ ชุณหชัชวำลกุล 061-625-5755 
 2. อำจำรย์ดร.ชลำกร อุดมรักษำสกุล  

 
กลุ่มไลน์ 

https://line.me/ti/g/XuuPcGS_q8 

 
QR Line  รายการที่ 24 การแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น 

https://line.me/ti/g/XuuPcGS_q8
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(2st Version 16/03/2568) 

เอกสารกติกาการแข่งขันหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติด้วยระบบวิชั่น  
แข่งขันราชมงคลวิชาการวิศวกรรมระดับชาติ ครั้งที่ 16 

ปัจจุบันเทคโนโลยีด้ำนหุ่นยนต์ และระบบอัตโนมัติ ได้มีกำรพัฒนำไปอย่ำงรวดเร็วและต่อเนื่อง 
เพ่ือให้ทันต่อควำมต้องกำรเทคโนโลยีของหุ่นยนต์  AGV ได้ถูกน ำมำใช้จัดกำรคลังสินค้ำให้กำรจัดกำรมี
ประสิทธิภำพมำกข้ึนและยังเป็นกำรลดควำมผิดพลำดที่เกิดจำกมนุษย์ซึ่งแนวโน้มเช่นนี้ ท ำให้จ ำเป็นที่จะต้อง
มีกิจกรรมที่มีรูปแบบของกำรบูรณำกำรศำสตร์ทำงด้ำนต่ำงๆเข้ำด้วยกันทั้งในกำรเรียนกำรสอนภำยในและ
นอกห้องเรียนรวมถึงกำรน ำไปประยุกต์ใช้งำนจริงดังนั้นจึงมีควำมจ ำเป็นอย่ำงยิ่งที่นักเรียนนักศึกษำจะต้องมี
ควำมรู้ควำมเข้ำใจในเรื่องของกำรบูรณำกำรควำมรู้ควำมเข้ำใจในศำสตร์ทำงด้ำนวิทยำศำสตร์เทคโนโลยี 
และวิศวกรรมศำสตร์ เพ่ือที่จะสำมำรถน ำไปใช้ชีวิตประจ ำวันหรือประยุกต์เข้ำกับกำรเรียนกำรศึ กษำเพ่ิม
ศักยภำพในกำรเรียนกำรสอนให้ ได้ผลที่ดียิ่งขึ้นด้วยกำรเข้ำร่วมกิจกรรมแข่งขันหุ่นยนต์ในโครงกำรแข่งขัน
หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 

ลักษณะการแข่งขัน 

ทีมต้องเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์หุ่นยนต์เพ่ือท ำกำรเคลื่อนย้ำยสินค้ำจ ำลองไปยังจุดวำงที่
ถูกต้องโดยหุ่นยนต์ต้องท ำกำรเคลื่อนที่แบบอัตโนมัติและต้องท ำคะแนนให้ได้มำกท่ีสุดเมื่อท ำภำรกิจเสร็จแล้ว
ต้องกลับมำยัง จุดจอดโดยสมบูรณ์ 

 

รูปที่ 1 สนำมกำรแข่งขัน 
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Game Rule 

1. ข้อก ำหนดด้ำนวัสดุอุปกรณ์ 
1.1  อนุญำตให้ใช้ชุดหุ่นยนต์ที่ทำงผู้จัดในกำรแข่งขันเท่ำนั้น 

- โดยทีมผู้เข้ำแข่งขันจะได้รับชุดหุ่นยนต์ในวันอบรม (จ ำกัดชุดหุ่นยนต์ที่สำมำรถยืมใช้ในกำร แข่งขันจ ำนวน 9 
ชุด) 

- คอนโทรลเลอร์ที่ใช้ในกำรแข่งขันคือ Raspberry Pi 
หมายเหตุ มีกำรอบรมให้ก่อนวันแข่งขัน 

1.2  ขณะท ำกำรแข่งขัน หุ่นยนต์ต้องเคลื่อนที่ปฏิบัติงำนด้วยตัวเอง(อัตโนมัติ) ห้ำมควบคุมด้วยวิธีบังคับมือหำก
ตรวจพบจะท ำกำรตัดสิทธิกำรแข่งขัน 

1.3  สวิตช์ที่ใช้ในกำร Start ต้องกดเพียงหนึ่งครั้งในกำรเริ่มท ำงำน 
2. ข้อก ำหนดด้ำนกำรแข่งขัน 

2.1 ผู้แข่งขัน 1 ทีมประกอบด้วยนักศึกษำปัจจุบันที่ก ำลังศึกษำอยู่ในคณะวิศวกรรมศำสตร์  
จ ำนวน 2-3 ท่ำนและอำจำรย์ผู้ควบคุมทีม 1 ท่ำน 

2.2  ทีมจะต้องเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ เพ่ือเคลื่อนย้ำยสินค้ำจำกจุด A (จ ำนวนสินค้ำ 4 กล่อง) และไปยัง
จุดวำงสินค้ำ B ตำมต ำแหน่งที่ถูกต้อง (ต ำแหน่งจะถูกก ำหนดโดย Maker 1-4 ที่ติดกับ สินค้ำ ตำมรูปที่ 1) 

2.3  ต ำแหน่งกำรวำงสินค้ำในคลังที่จุด A จะถูกสุ่มโดยกรรมกำร (มีโอกำสที่จะสุ่มได้สินค้ำชนิดเดียวซ้ ำ กันได้
สูงสุด 2 กล่อง) 

2.4  ก่อนกรรมกำรให้สัญญำณเริ่ม ทีมต้องปิดกำรท ำงำนของ หุ่นยนต์ ที่จุดเริ่มต้นทีมจะมีเวลำ เตรียมกำรไม่เกิน 
120 วินำที ในขณะนี้ไม่อนุญำตให้โปรแกรมไปยัง หุ่นยนต์ หำกทีมผ่ำฝืนอำจ 

2.5  ในช่วงเวลำแข่งขันทุกทีมต้องปิดสัญญำณ WIFI หำกทีมผ่ำฝืนอำจถูกตัดสิทธิ์กำรแข่งขันในรอบ นั้นๆ 
2.6  หุ่นยนต์จะมีเวลำ 300 วินำที ในกำรท ำภำรกิจให้เสร็จ 
2.7  ถ้ำหุ่นยนต์สำมำรถกลับมำยังจุด Finish ได้ จะได้คะแนนโบนัสจำกกำรจอด จะมีเกณฑ์กำรคิด คะแนนดังรูป 
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3. กำรนับคะแนน  
 รำยละเอียด คะแนนที่ได้ 

(1) 
หยิบสินค้ำด้วยกริปเปอร์ และ 

น ำไปวำงยังจุดวำง B ได้ 

20 คะแนน ต่อ 1 กล่อง (สินค้ำวำงอยู่ในพ้ืนที่ B โดยสมบูรณ์) 
10 คะแนน ต่อ 1 กล่อง (สินค้ำบำงส่วนวำงอยู่ในพื้นท่ี B) 
5 คะแบน ต่อ 1 กล่อง (สินค้ำถูกทธิบออกมำจำกจุด A แต่ไม่ได้
วำงในพ้ืนที่จุด B) 
(คะแนนสูงสุด 80 คะแนน ต่อ 1 เกม) 

(2) คะแนนโบนัสจำกกำรจอด 
- กรณีจอดภำยในจุด Finish โดยสมบูรณ์ จะได้ 10 คะแนน 
- กรณีจอดภำยในจุด Finish บำงส่วน จะได้ 5 คะแนน 
(คะแนนสูงสุด 10 คะแนน ต่อ 1 เกม) 

 
*** กติกำ และรูปแบบสนำมอำจมีกำรเปลี่ยนแปลงได้ตำมควำมเหมำะสมำะสม *** 
 


